
Séance Thème Intervenants

1- Jeudi 07/02 Comportementélastoplastiquepour le

milieucontinu3D : critèredeplasticitéet

règledõ®coulement.

Amphi (1h30): P. de BUHAN

Petites classes(1h30): 

M. ARQUIER, J. BLEYER, G. 

HASSEN

2- Jeudi 14/02 Probl¯mes dõ®volution ®lastoplastique: 

résolution pas-à-pas, contraintes et 

déformations résiduelles, charge limite.

A (1h30): PdB

PC (1h30): MA/JB/GH

3- Jeudi 21/02 Résolution de probl¯mes dõ®lastoplasticit®: 

compression ïdom®trique, cylindre en 

torsion

PC (3h00): MA/JB/GH

4- Jeudi 28/02 Flexion cylindrique. Prise en main dõun 

logiciel.

Distribution des sujets dõapprofondissement

PC (3h00): MA/JB/GH

5- Jeudi 14/03 Application aux structures à barres 

fléchies: notion de rotule plastique.

A (1h30): PdB

PC (1h30): MA/JB/GH

6- Jeudi 21/03 Contrôle des connaissances(3h00) PdB/MA/JB/GH

7-Vendredi 22/03

08h30-11h45

Travail personnel sur les sujets 

dõapprofondissement

PC (3h00):PdB/MA/JB/GH

Cours de Plasticité: Jeudi: 8h30-11h45



11/02/2019 2

Problèmes dô évolution 

élasto-plastique

et méthode de résolution

(chapitre II)
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Comportement des barres:

élastiqueparfaitement plastique
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Equations générales

(valablesquelque soit le comportement)

Compatibilité 
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...et la barre n°2?
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Critère de plasticité
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Mécanismedõ®coulement
plastique libre
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Phase de décharge 0  , <DD+= QQQQ l

Hypothèse:déchargeélastique 0 2<DN

[ ]    lQSol [ ]     QD+ elas.Sol

/54 

/52 

Q

Q

D+

D+

ESQl

ESQl

/54 

/52 

D+

D+

 2

1

=

=

N

N

 2

1

=

=

d

d

[ ]=D+= QQQ l  Sol

L

L

 

  

ESLl

ESLl

/2 

 / 



11/02/2019 14

Décharge totale 2/3 LQQ l -=-=D
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Dõo½ proviennent les  efforts résiduels ?
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Probl¯mes dô®volution élasto-plastique

pour le milieu continu 3D
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Probl¯mes dô®volutionélasto-plastique(H.P.P.)

Processus de chargement
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Champs de déplacements

cinématiquement admissibles
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Cas du chargement à n paramètres
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